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 (1389- 1388) -  مشاور مدیر عامل - )فناپ( فناوری اطلاعات بانک پاسارگادشرکت  .5
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 ( 1381 – 1380) –کارشناس ارشد اتوماسیون  – )پگاه(شرکت سهامی شیر ایران   .9

  های تهران ناظر پروژه طرح جامع اتوماسیون کارخانه •

 

 ( 1381 – 1379) –کارشناس ارشد برنامه ریزی استراتژیک  –ایران خودرو دیزل   .10

 عضو کارگروه فناوری اطلاعات •
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